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บทคัดย่อ  
งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์ เพื่อลดเวลาและระยะในการขนส่งชิ้นส่วนรถยนต์ต่อเที่ยว ซึ่งจากการวิเคราะห์

ปัญหาด้วยผังก้างปลา พบว่า ปัญหาเกิดจากการจัดล าดับการเข้ารับชิ้นส่วนรถยนต์ที่ยังไม่มีประสิทธิภาพ ผู้วิจัยจึง
หาแนวทางปรับปรุงเส้นทางเพื่อ ลดระยะเวลาและ ระยะทางในการขนส่งต่อเที่ยว โดยได้น าโปรแกรมส าเร็จรูป 
โปรแกรม Route XL และ Google Maps ผลการปรับปรุงเส้นทางการขนส่งชิ้นส่วนรถยนต์โดยใช้โปรแกรม 
Route XL ควบคู่Google Maps นั้น พบว่า จากระยะทางเดิม 282.9 กิโลเมตร เหลือ 245.9 กิโลเมตร สามารถ
ลดระยะทางลงได้  37 กิโลเมตร คิดเป็น 13 เปอร์เซ็นต์ ในส่วนของระยะเวลารวมในการเดินทาง พบว่าจาก
ระยะเวลาเดิม 18 ชั่วโมง 24 นาที เหลือ 17 ชั่วโมง 27 นาที) สามารถลดลงได้ คิดเป็น 5 เปอร์เซ็นต์ ของ
ระยะเวลาเดิม  

 

ค ำหลัก: ต้นทุนการขนส่ง กูเกิ้ลแมพ มิลค์รัน การปรับปรุงเส้นทางการขนส่ง 
 

Abstract 
 This research aims to reduce the time and distance in vehicle transportation. From 
analyzing the problem using a fishbone diagram, it was found that the issue arises from inefficient 
prioritization in vehicle queue entry. Therefore, the researcher proposes route optimization to 
reduce travel time and distance. The study employs Route XL and Google Maps software. The 
results of optimizing vehicle transportation routes using Route XL in conjunction with Google 
Maps show that the original distance of 282.9 kilometers was reduced to 245.9 kilometers, 
achieving a reduction of 37 kilometers (13%). Regarding travel time, the original duration of 18 
hours and 24 minutes was reduced to 17 hours and 27 minutes, representing a 5% decrease from 
the original travel time 
Keywords: Transportation cost, Google Maps, Milk Run, Transportation Route Improvements 



การประชุมวิชาการระดับชาติและนานาชาติ เบญจมิตรวิชาการ คร้ังท่ี 15 
The 15th BENJAMIT Network National & International Conference 
(Artificial Intelligence : A Driving Force For Sustainable Development Goals) 

 

65 
 

 Thonburi University, Bangkok, Thailand 
May 15, 2025 

ความเป็นมาและความส าคัญของปัญหา 
 ปัจจุบัน ธุรกิจที่ให้บริการด้านโลจิสติกส์มีบทบาทส าคัญต่อทุกภาคส่วน โดยมีอัตราการเติบโตที่เพิ่มขึ้น
ต่อเนื ่อง ในปี 2566 มูลค่าเพิ ่มทางเศรษฐกิจของธุรกิจโลจิสติกส์มีแนวโน้มขยายตัว โดยคาดว่ามีมูลค่า          
555.2 พันล้านบาท หรือเพ่ิมข้ึนคิดเป็นร้อยละ 5.7 ซึ่งสะท้อนถึงการขยายตัวของกิจกรรมทางเศรษฐกิจในประเทศ 
รวมถึงการน าเทคโนโลยีและนวัตกรรมมาใช้ในอุตสาหกรรมโลจิสติกส์มากขึ้น (ส านักงานสภาพัฒนาการเศรษฐกิจ
และสังคมแห่งชาติ, 2566 ) เนื่องจากกิจกรรมโลจิสติกส์มีผลกระทบโดยตรงต่อการควบคุมต้นทุนและเพิ่มมูลค่า
ให้แก่องค์กร การบริหารจัดการโลจิสติกส์อย่างมีประสิทธิภาพจึงเป็นปัจจัยส าคัญที่ช่วยเสริมสร้างความสามารถใน
การแข่งขัน โดยเฉพาะในยุคปัจจุบันที่เทคโนโลยีเข้ามามีบทบาทส าคัญในชีวิตประจ าวัน ทั้งในด้านการค้นหาข้อมูล 
การสื่อสาร และการท าธุรกรรมออนไลน์ สิ่งเหล่านี้ส่งผลให้ธุรกิจขนส่งมีการเติบโตอย่างรวดเร็ว องค์กรต่าง ๆ 
จ าเป็นต้องน าเทคโนโลยีมาใช้ในการส่งข้อมูลและประสานงานกับคู่ค้าอย่างมีประสิทธิภาพ ต้นทุนการขนส่งถือเป็น
ต้นทุนส าคัญของต้นทุนโลจิสติกส์ทั้งหมด เมื่อเปรียบเทียบกับต้นทุนอื่น ๆ เช่น การจัดเก็บและการจัดการสินค้า 
คงคลัง ท าให้การลดต้นทุนการขนส่ง เช่น ค่าใช้จ่ายด้านน ้ามัน เป็นประเด็นที่องค์กรให้ความส าคัญอย่างยิ่ง 
 บริษัท ตัวอย่างเริ่มเปิดกิจการตั้งแต่วันที่ 28 ตุลาคม พ.ศ. 2552 ให้บริการด้านโลจิสติกส์โดยเน้นการขนส่ง
ทางถนน ด้วยรถบรรทุก 6 ล้อ ประเภทตู้ทึบ  ใช้น ้ามันดีเซล โดยให้บริการขนส่งสินค้าภายในจังหวัดชลบุรีและ
ระยอง บริษัทได้ใช้ระบบการเข้ารับสินค้าท่ีเรียกว่า “Milk Run” ซึ่งเป็นระบบการเข้ารับชิ้นส่วนรถยนต์แบบหลาย
จุดจากหลายลูกค้าในเส้นทางเดียวกัน ด้วยในสภาวะที่ราคาน ้ามันปรับตัวสูงขึ้นอย่างต่อเนื่อง บริษัทจึงมีนโยบาย
ในการปรับปรุงเส้นทางการขนส่งและพัฒนาระบบการขนส่งชิ้นส่วนรถยนต์ เพื่อลดต้นทุนและเพิ่มประสิทธิภาพ
การด าเนนิงานเพื่อสอดคล้องกับสถานการณ์ตลาดที่เปลี่ยนแปลงไป 
 
วัตถุประสงค์ 

1. เพ่ือลดระยะทางและเวลาในการขนส่งชิ้นส่วนรถยนต์ต่อเที่ยวด้วยการประยุกต์ใช้โปรแกรม Route 
XL และ Google Maps 

2. เพ่ือเปรียบเทียบประสิทธิภาพของเส้นทางขนส่งก่อนและหลังการปรับปรุงโดยโปรแกรมวางแผน
เส้นทาง 

 
ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 

1. สามารถลดระยะทางและเวลาในการขนส่งชิ้นส่วนรถยนต์ต่อเที่ยวได้ 
2. ได้เส้นทางในการขนส่งที่เหมาะสมเพ่ือช่วยลดต้นทุนให้กับบริษัทกรณีศึกษา 
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ทฤษฎีที่เกี่ยวข้อง 
โปรแกรม Route XL  
 Route XL เป็นโปรแกรมที่ออกแบบมาเพื่อช่วยในการจัดเส้นทางการเดินทางให้มีประสิทธิภาพสูงสุด 
โดยเฉพาะส าหรับการเดินทางที่ต้องไปยังหลายจุดหมายในหนึ่งการเดินทาง โปรแกรมนี้ใช้เทคโนโลยีที่ช่วยค้นหา
เส้นทางท่ีสั้นที่สุดหรือใช้เวลาเดินทางน้อยที่สุดระหว่างจุดหมายต่าง ๆ เพ่ือช่วยลดค่าใช้จ่ายในการเดินทาง เช่น ค่า
น ้ามัน และเวลาที่ใช้ในการเดินทาง 
 คุณสมบัติหลักของ โปรแกรม Route XL 
  1) การจัดเส้นทางหลายจุดหมาย Route XL สามารถจัดเรียงเส้นทางการเดินทางหลายจุดหมายให้
มีประสิทธิภาพสูงสุด โดยคุณสามารถใส่จุดหมายได้หลายแห่ง และโปรแกรมจะค านวณเส้นทางที่สั้นที่สุดส าหรับ
การไปเยือนทุกจุดหมาย 
  2) การค านวณเส้นทาง: โปรแกรมใช้การค านวณเส้นทางที่มีการใช้อัลกอริธึมที่ทันสมัย เพื่อให้ได้
เส้นทางท่ีสั้นที่สุด และสามารถแสดงเส้นทางในรูปแบบแผนที่ออนไลน์ 
  3) การส่งออกข้อมูล: หลังจากค านวณเส้นทางแล้ว คุณสามารถส่งออกข้อมูลเส้นทางไปยังรูปแบบ
ต่าง ๆ เช่น ไฟล์ GPS หรือแอปพลิเคชันน าทางอ่ืน ๆ                                                                                                                        
  4) อินเทอร์เฟซที่ใช้งานง่าย: โปรแกรม Route XL มีอินเทอร์เฟซที่เข้าใจง่ายและใช้งานได้โดยไม่
ต้องมีความรู้เฉพาะทาง ท าให้ผู้ใช้งานทั่วไปสามารถใช้ได้โดยไม่ยาก 

 
  
 
 
 
 

 
 
 
     
     

ภาพ 1 หน้าต่างโปรแกรมRoute XL  
  ที่มา : https://www.routexl.com/?lang=en (วันที่สืบค้น7 กรกฎาคม 2567) 
  ข้อดีของโปรแกรม Route XL 
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  1) เพิ ่มประสิทธิภาพในการวางแผนเส้นทาง: โปรแกรม Route XL ช่วยค านวณเส้นทางที ่มี
ประสิทธิภาพสูงสุดในการขนส่งหรือการเดินทางระหว่างจุดต่าง ๆ โดยอัตโนมัติ ท าให้ลดเวลาในการวางแผนและ
ปรับปรุงการจัดการการเดินทางได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
  2) ลดต้นทุนการขนส่ง: ด้วยการหาทางที่สั้นที่สุดและการรวมจุดหมายที่ใกล้เคียงกันในเส้นทางเดียว 
โปรแกรม Route XL ช่วยลดระยะทางและเวลาที่ใช้ในการขนส่ง ส่งผลให้ประหยัดน ้ามันเชื ้อเพลิง และลด
ค่าใช้จ่ายในการด าเนินการขนส่ง 
  3) รองรับการใช้งานหลายจุดหมาย: โปรแกรม Route XL สามารถจัดการกับหลายจุดหมายได้
พร้อมกัน ท าให้เป็นเครื่องมือที่มีประสิทธิภาพส าหรับธุรกิจที่ต้องมีการขนส่งหลายจุดหรือรับส่งสินค้าในหลาย
สถานที่ เช่น การรับชิ้นส่วนหรือสินค้าจากหลายโรงงาน   
 
 
 
   
 
 
 
 
   
 

 
ภาพ 2 ตัวอย่างการท างานของโปรแกรมRoute XL 

ที่มา : https://www.routific.com/blog/routexl-alternatives (วันที่สืบค้น7 กรกฎาคม 2567) 
 

 จากภาพ 2  ในวงกลมคือเส้นทางที่โปรแกรม Route XL ค านวณล าดับการเข้ารับชิ้นส่วนรถยนต์ของ
เส้นทางเดินทั้งรถ 4 คัน ซึ่งจะแสดงให้เห็นเส้นทาง ตั้งแต่บริษัท ตัวอย่างจ ากัด ไปยัง โรงงานที่ต้องเข้ารับชิ้นสว่น
รถยนต์ 
  4) สนับสนุนการน าข้อมูลเข้าและออกในรูปแบบต่าง ๆ: โปรแกรมสามารถน าเข้าข้อมูลต าแหน่งจาก
ไฟล์ เช่น CSV และสามารถส่งออกข้อมูลเส้นทางในรูปแบบแอปพลิเคชันแผนที่ต่าง ๆ ได้ 
 
กูเกิ้ลแมพ (Google Maps) 
คุณสมบัติหลักของ กูเกิ้ลแมพ (Google Maps) 
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  1) การแสดงข้อมูลเส้นทางและการน าทาง : Google Maps มีระบบน าทางแบบที่แจ้งเส้นทางและ
การเลี้ยวในแต่ละจุด พร้อมกับค าแนะน าด้วยเสียง ท าให้ผู้ขับข่ีสามารถติดตามเส้นทางได้ง่าย 
  2) ข้อมูลจราจรแบบปัจจุบัน: โปรแกรมแสดงข้อมูลสภาพการจราจรแบบปัจจุบันโดยการใช้ข้อมูล
จากผู้ใช้งานในพื้นที่ สามารถแสดงข้อมูลความหนาแน่นของการจราจร , การปิดถนน, หรือเหตุการณ์ที่อาจท าให้
เกิดความล่าช้าในการเดินทาง 
  3) ค้นหาสถานที่ (Location search): ผู้ใช้สามารถค้นหาสถานที่ต่าง ๆ บนแผนที่ เช่น ร้านค้า , 
โรงแรม, ปั๊มน ้ามัน, หรือสถานที่ส าคัญอ่ืน ๆ พร้อมกับดูรีวิว, เวลาเปิด-ปิด, และข้อมูลที่เป็นประโยชน์เพิ่มเติม 
  4) แผนที่ดาวเทียม (Satellite imagery): Google Maps มีการแสดงภาพดาวเทียมที่ครอบคลุมทั่ว
โลก ช่วยให้ผู้ใช้สามารถดูภาพจริงของสถานที่ รวมถึงสภาพแวดล้อมโดยรอบ 
  5) การค านวณระยะทางและเวลาเดินทาง (Distance and travel time calculation) : Google 
Maps สามารถค านวณระยะทางและเวลาในการเดินทางได้อย่างแม่นย า โดยค านึงถึงสภาพจราจรและทางเลือก
หลายเส้นทางให้ผู้ใช้เลือกใช้เส้นทางที่เหมาะสมที่สุด 
  6) ฟังก์ชัน Street View: Google Maps มีฟังก์ชัน Street View ที่สามารถให้ผู้ใช้มองเห็นภาพจริง
ในมุมมอง 360 องศาของสถานที่นั้น ๆ ช่วยให้การตรวจสอบสถานที่ท าได้สะดวกยิ่งขึ้น 

   

 

 

 
 
 
 
 
 

ภาพ 3 การระบุต าแหน่งใน Google Maps   
ที่มา : https://www.google.com/maps?authuser=0 (วันที่สืบค้น7 กรกฎาคม 2567) 

 
แนวคิดทฤษฎีการจัดส่งแบบมิลค์รัน (Milk Run)  
 การขนส่งแบบมิลค์รัน (Milk Run) มีแนวคิดมาจากการส่งนมสดจากฟาร์มไปตามบ้าน โดยจะจัดส่งไปตาม
บ้านที่หน้าบ้านมีขวดนมเปล่ามาวางรอไว้ ทางฟาร์มจะเก็บขวดเปล่าแล้วน ้านมขวดใหม่วางแทนเท่าจ านวนเดิม ท า
แบบนี้ไปเรื่อย ๆ กับบ้านทุกหลังในทุก ๆ เช้า ต่อมาเม่ือโลกเราก้าวเข้าสู่ยุคอุตสาหกรรมก็ได้มีการประยุกต์วิธีการ
ดังกล่าวมาใช้ส าหรับขนส่งวัตถุดิบ เพื่อสนับสนุนการผลิตในทันเวลาโดยไม่ต้องเสียค่าใช้จ่ายในการเก็บสต็อค ท า
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ให้สายการผลิตวางงาน โดยการผลิตแบบทันเวลาในที่นี้เรารู้จักกันดีในชื่อ Just in Time ที่อุตสาหกรรมชั้นน ายึด
เป็นหลักปฏิบัติมาอย่างยาวนาน  เกียรติพงษ์ อุดมธนะธีระ(2567) 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

ภาพ 4 ตัวอย่าง มิลค์รัน (Milk Run)  
ที่มา: https://www.iok2u.com/article/logistics-supply-chain/lm-milk-run 

(วันที่สืบค้น7 กรกฎาคม 2567) 
ผังก้างปลา (Fish Bone Diagram) หรือผังเหตุและผล (Cause and Effect Diagram)  
 ทฤษฎีก้างปลาหรือเรียกเป็นทางการว่า "แผนผังสาเหตุและผล (Cause and Effect Diagram)"แผนผัง
สาเหตุและผลเป็นแผนผังที่แสดงถึงความสัมพันธ์ระหว่างปัญหา (Problem) กับสาเหตุทั้งหมดที่เป็นไปได้ที่อาจ
ก่อให้เกิดปัญหานั้น (Possible Cause) เราอาจคุ้นเคยกับแผนผังสาเหตุและผลในชื่อของ "ผังก้างปลา (Fish Bone 
Diagram)" เนื่องจากหน้าตาแผนภูมิมีลักษณะคล้ายปลาที่เหลือแต่ก้างหรือหลายๆ คนอาจรู้จักในชื่อของแผนผัง 
"อิชิกาว่า (Ishikawa Diagram)" ซึ่งได้รับการพัฒนาครั้งแรกเมื่อปี ค.ศ. 1943 โดย ศาสตราจารย์คาโอรุ อิชิกาว่า 
แห่งมหาวิทยาลัยโตเกียว ตัวอย่างดังภาพ 5 วัชรธน ขอพรกลาง (2560) 

 
 
 
 
 

 
 
 

ภาพ 5 ตัวอย่างผังก้างปลา (Fish Bone Diagram) 
ที่มา : วัชรธน ขอพรกลาง,2560,หน้า 176 
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ทฤฎี ท าไม ท าไม (Why-Why Analysis) 
Why-Why Analysis เป็นเครื่องมือที่นิยมใช้กันมากโดยมีวัตถุประสงค์เพ่ือเป็นเทคนิคการวิเคราะห์หา

ปัจจัยที่เป็นต้นเหตุของปรากฏการณ์หรือปัญหาที่เกิดขึ้น เพ่ือให้ได้พบต้นตอ หรือรากเหง้าที่แท้จริง และที่ส าคัญ
คือเพ่ือน าไปสู่การแก้ไข และป้องกันการเกิดซ ้าต่อไป วิทยา ปั้นค าและคณะ (2565) 
วิธีด าเนินการวิจัย 
 ผู้วิจัยได้ด าเนินการเก็บข้อมูลจากโรงงานจ านวน 12 แห่ง ซึ่งเป็นโรงงานที่บริษัทเข้ารับชิ้นส่วนรถยนต์เป็น
ประจ าทุกวัน โดยเก็บข้อมูลระยะทางและระยะเวลาต่อเที่ยวการเดินทางตลอดระยะเวลา 1 เดือน ในเดือน
มิถุนายน พ.ศ. 2567 สามารถสรุปข้อมูลได้ดังตาราง 1 
 
ตาราง 1 ข้อมูลระยะทางและระยะเวลาต่อเที่ยวในการเข้ารับชิ้นส่วนประจ าวันของรถแต่ละคัน 

คันที ่ ล าดับการเข้ารับชิ้นส่วนรถยนต์ ระยะทาง(กิโลเมตร) ระยะเวลาที่ใช้ 

1 0-2-1-3-0 32.6 3ชั่วโมง 50 นาท ี

2 0-4-6-5-0 124 5ชั่วโมง 34 นาท ี
3 0-9-8-7-0 66.3 4ชั่วโมง 24 นาท ี

4 0-12-10-11-0 60 4ชั่วโมง 36 นาท ี

รวม 282.9 18 ชั่วโมง 24 นาท ี
หมายเหตุเลข 
 โรงงาน 1 SANKO GOSEI TECHNOLOGY (THAILAND) LTD. 
 โรงงาน 2 Faurecia & Summit Interior Systems (Thailand) Co.,Ltd. 
 โรงงาน 3 Thai Summit Mitsuba Electric Manufacturing Co.,Ltd. 
 โรงงาน 4 Hayashi Telempu (Thailand) Co.,Ltd. 
 โรงงาน 5 MAGNA AUTOMOTIVE (THAILAND) LTD.           
 โรงงาน 6 Autoliv (Thailand) Ltd. 
 โรงงาน 7 Aapico Plastics Public Co.,Ltd. 
 โรงงาน 8 SUMITOMO ELECTRIC WIRING SYSTEMS  
 โรงงาน 9 Brose (Thailand) Co.,Ltd. 
 โรงงาน 10 Mitsui Siam Components Co.,Ltd. 
 โรงงาน 11 DAIKYO NISHIKAWA (THAILAND) CO.,LTD. 
 โรงงาน 12 Univance (Thailand) Co.,Ltd. 
 พิกัดบริษัท บริษัท TTV SUPPLY CHAIN  Co.,Ltd. 
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 จากข้อมูลข้างต้นพบว่า ระยะเวลาที่ใช้เข้ารับงานของรถคันที่ 1 ถึงคันที่ 4 ซึ่งระยะเวลารวมของการ
เดินทางและเวลาในการโหลดสินค้าท้ังหมดเท่ากับ 18 ชั่วโมง 24 นาท ีและมีระยะทางรวม 282.9 กิโลเมตร  
ดังนั้น ผู้วิจัยได้ด าเนินการเก็บรวบรวมข้อมูลจากสถานการณ์จริง โดยศึกษาขั้นตอนการปฏิบัติงานของฝ่ายขนส่ง 
เช่น การจัดล าดับเส้นทาง การจัดการเวลาการเดินรถ และการประสานงานระหว่างพนักงานขับรถกับฝ่ายอื่น ๆ 
การสังเกตพฤติกรรมการท างานในสถานการณ์จริงช่วยให้เห็นภาพรวมของกระบวนการขนส่งที่เป็นอยู่ในปัจจุบัน 
รวมถึงปัญหาที่อาจไม่สามารถระบุได้จากการสัมภาษณ์เพียงอย่างเดียว ข้อมูลจากการสัมภาษณ์และการสังเกต
เหล่านี้ช่วยให้ได้มุมมองที่รอบด้านเกี่ยวกับปัญหาที่เกิดขึ้นข้อมูลที่เก็บรวบรวมท าให้สามารถวิเคราะห์ปัญหาเชิงลึก
ได ้ดังฝังก้างปลา ภาพ 6 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพ 6 การวิเคราะห์ปัญหา 
 จากภาพ 6 พบว่า สาเหตุเกิดจากการวางแผนเส้นทางที่ขาดประสิทธิภาพ ผู้วิจัยจึงหาแนวทางแก้ไขโดยใช้ 
เครื่องมือ Why-Why Analysis ช่วยในการวิเคระห์ดังตาราง 2 
ตาราง 2 ตารางการวิเคราะห์ Why – Why Analysis 

สาเหตุหลัก Why Why Why Take Action 

การวางแผน
เส้นทางไม่มี
ประสิทธิภาพ 

เพราะล าดับการ
เข้ารับชิ้นส่วน
รถยนต์ยังไม่มี
ประสิทธิภาพ 

เพราะขาดการ
วางแผน

จัดล าดับการเข้า
รับชิ้นส่วน
รถยนต์ที่มี

ประสิทธิภาพ 

เพราะไม่ได้ใช้
เครื่องมือช่วย

ในการ
จัดล าดับ
เส้นทาง 

ใช้โปรแกรมRoute XL 
ช ่วยในการวางแผน
จัดล าดับเส้นทางใหม่
เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพ
ในการจัดเส้นทาง ลด
เวลาและระยะทางใน
การขนส่ง 

 จากตาราง 2 ผู้วิจัยได้ท าการแก้ไขในการวางแผนเส้นทางการเดินรถใหม่ เพ่ือลดระยะทาง และเวลาใน
การเดินทาง โดยการน าโปรแกรม Route XL ช่วยในการจัดเส้นทาง และน าข้อมูลมาท าการวิเคราะห์ระยะทาง
และเวลารวมเพ่ือสรุปผลการวิจัย โดยมีการด าเนินการปรับปรุงดังนี้ 
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ขั้นตอนการใช้งานโปรแกรม Route XL และ Google Maps ในการปรับปรุงเส้นทาง 
ขั้นตอนการน าเข้าข้อมูลที่ตั้งโรงงาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
         
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพ 7 การน าข้อมูลที่ตั้งโรงงาน 12 แห่งเข้าโปรแกรม Route XL 

ต ำแหน่งท่ีตั้ง
โรงงำน 12 แห่ง 

1 

2 

3 
4 

5 6 
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 จากภาพ 7 ขั้นตอนการน าข้อมูลเข้าสู่ระบบคือ การน าข้อมูลที่ตั้งโรงงานเข้าโปรแกรม Route XL 
(หมายเลข 1) แสดงผลต าแหน่งที่ตั้งโรงงาน 12 แห่ง (หมายเลข 2) การตั้งค่าก าหนดแส่นทาง (หมายเลข 3)  
การตั้งค่าพารามิเตอร์ (หมายเลข 4) แสดงผลล าดับการเข้ารับสินค้า (หมายเลข 5) และการดาวน์โหลดข้อมูลไปยัง 
Google Maps (หมายเลข 6)  
 
ผลการวิจัย 
ผลการวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้หลังปรับปรุงเส้นทาง 

หลังจากปรับปรุงเส้นทางขนส่งโดยใช้โปรแกรม Route XL ควบคู่กับ Google Maps ของรถทั้ง 4 คันได้ผล
ดังนี้ 
 
 
 
 
 
 
 
 

    
ภาพ 8 เส้นทางล าดับการเข้ารับชิ้นส่วนรถยนต์ของรถคันที่ 1 ถึงคันที่ 4 ก่อนและหลังปรับปรุง 

 
*หมายเหตุ หมายเลข 1 คือรถคันที่ 1 หมายเลข 2 คือ รถคันที่ 3 หมายเลข 3 คือรถคันที่ 3 หมายเลข 4 คือ รถ
คันที่ 4 
 จากภาพ 8 สามารถสรุประยะทางและเวลาในการเดินทางของรถท้ัง 4 คันได้ดังตาราง 3 
 
 

1 

2 

3 
4 
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ตาราง 3 ข้อมูลการเปรียบเทียบก่อน - หลังปรับปรุงเส้นทางของรถทั้ง 4 คัน 

วิเคราะห์เส้นทาง คันที่ 
ล าดับการเข้ารับ
ชิ้นส่วนรถยนต์ 

ระยะทาง(กิโลเมตร) ระยะเวลาที่ใช้ 

ก่อนปรับปรุง 
1 

0-2-1-3-0 32.6 3ชั่วโมง 50นาที 

หลังปรับปรุง 0-3-2-1-0 30.9 3ชั่วโมง 45 นาท ี

ผลต่าง 1.7 5 นาที 
ก่อนปรับปรุง 

2 
0-4-6-5-0 124 5ชั่วโมง 34นาที 

หลังปรับปรุง 0-5-6-4-0 122 5ชั่วโมง 34 นาท ี
ผลต่าง 2 เท่ากัน 

ก่อนปรับปรุง 
3 

0-9-8-7-0 66.3 4ชั่วโมง 24นาที 

หลังปรับปรุง 0-8-7-10-0 31.6 3ชั่วโมง 48 นาท ี
ผลต่าง 34.7 36 นาที 

ก่อนปรับปรุง 
4 

0-12-10-11-0 60 4ชั่วโมง 36นาที 

หลังปรับปรุง 0-12-9-11-0 61.4 4ชั่วโมง 20 นาท ี
ผลต่าง 1.4 16 นาที 

 
 จากตาราง 3 พบว่า รถคันท่ี 1 มีระยะทางลดลง 1.7 กิโลเมตร และเวลาการเดินทางลดลง 5 นาที รถคัน
ที่ 2 ระยะทางลดลง 2 กิโลเมตร โดยใช้เวลาเดินทางเท่าเดิม รถคันที่ 3 การปรับปรุงเส้นทางช่วยลดระยะทาง
ได้มากที่สุดถึง 34.7 กิโลเมตร และเวลาการเดินทางลดลงถึง 36 นาทีรถคันที่ 4 ระยะทางลดลง 1.4 กิโลเมตร และ
เวลาการเดินทางลดลง 16 นาที 

 
สรุปผลการวิจัย 

จากการปรับปรุงเส้นทางการรับส่งชิ้นส่วนรถยนต์ ของบริษัทตัวอย่าง พบว่า ก่อนปรับปรุงเส้นทางรถทั้ง 
4 คัน คันที่ 1 ใช้เวลา 3 ชั่วโมง 50 นาที , คันที่ 2 ใช้เวลา 5 ชั่วโมง 34 นาที, คันที่ 3 ใช้เวลา 4 ชั่วโมง 24 นาที, 
คันที่ 4 ใช้เวลา  4 ชั่วโมง 36 นาทีก่อน ปรับปรุงระยะเวลารวม 18 ชั่วโมง 24 นาท ี

หลังปรับปรุงเส้นทางรถทั้ง 4 คัน พบว่า คันที่ 1ใช้เวลา 3 ชั่วโมง 45 นาที , คันที่ 2ใช้เวลา 5 ชั่วโมง 34 
นาที , คันที่ 3 ใช้เวลา 3 ชั่วโมง 48 นาที , คันที่ 4 ใช้เวลา 4 ชั่วโมง 20 นาที หลังปรับปรุงระยะทางรวม 17 
ชั่วโมง 27 นาที ระยะทางลดลงจากเดิม สามารถลดระยะทางลงได้  57 นาที คิดเป็น 5 เปอร์เซ็นต์ของเวลาเดิม 

ในส่วนของเส้นทางการเดินรถทั้ง 4 คันพบว่า คันที่ 1 ลดลง 1.7 กิโลเมตร (จาก 32.6 กิโลเมตร เหลือ 
30.9 กิโลเมตร) คันที่ 2 ลดลง 2 กิโลเมตร (จาก 124 กิโลเมตร เหลือ 122 กิโลเมตร) คันที่ 3 ลดลง 34.7 กิโลเมตร 
(จาก 66.3 กิโลเมตร เหลือ 31.6 กิโลเมตร) 



การประชุมวิชาการระดับชาติและนานาชาติ เบญจมิตรวิชาการ คร้ังท่ี 15 
The 15th BENJAMIT Network National & International Conference 
(Artificial Intelligence : A Driving Force For Sustainable Development Goals) 

 

75 
 

 Thonburi University, Bangkok, Thailand 
May 15, 2025 

คันที่ 4 เพ่ิมข้ึน 1.4 กิโลเมตร (จาก 60 กิโลเมตร เป็น 61.4 กิโลเมตร) โดยสามารถลดระยะทางรวมของทั้ง 4 คัน
ลดลงได้ 37 กิโลเมตร (จาก 282.9 กิโลเมตร เหลือ 245.9 กิโลเมตร) คิดเป็นเปอร์เซ็นต์การลดลงได้ 13 เปอร์เซ็นต์ 
ของระยะทางเดิม 

 
ข้อเสนอแนะ  

การศึกษาเรื่องการประยุกต์ใช้โปรแกรมส าเร็จรูปในการปรับปรุงเส้นทางขนส่งชิ้นส่วนรถยนต์กรณีศึกษา 
บริษัทตัวอย่าง ควรค านึกถึงรายละเอียดต่างๆ ดังต่อไปนี้ 

1. ควรมีรายละเอียดในสถานที่ หาละติจูด ลองจิจูดของสถานที่นั้นๆไว้ เพ่ือความแม่นย าในการจัดส่ง 
2. การตั้งค่าพารามิเตอร์ในโปรแกรม Route XL ต้องมีข้อมูลจ าเป็นที่ต้องน าเข้า เช่น ต าแหน่งจุดรับส่ง 

(ละติจูด-ลองจิจูด), ความเร็วรถ, อัตราการสิ้นเปลืองน ้ามัน เป็นต้น เพื่อความแม่นย าในการค านวณปรับปรุง
เส้นทาง 
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